
Ко̥п’̀те̛̬̦̜ ек̭пе̛̬̥е̦т 



ʫ̏ол̶̞̀́ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̵̛̦ ̛̭̭те̥ 



ʿ̛̬кл̌д ̌̏то̥̌т̛̚о̦̏̌о̟ ̛̥̞̬̞̏̀̏̌ль̦о̟ у̭т̦̌о̏к̛ ϭ 



ʿ̛̬кл̌д ̌̏то̥̌т̛̚о̦̏̌о̟ ̛̥̞̬̞̏̀̏̌ль̦о̟ у̭т̦̌о̏к̛ 2 



ʿ̛̬кл̌д ̌̏то̥̌т̛̚о̦̏̌о̟ ̛̥̞̬̞̏̀̏̌ль̦о̟ у̭т̦̌о̏к̛ 3 



ʿ̛̬кл̌д̛ ̛̏ко̛̬̭т̦̦̌́ ̌̏то̥̌т̸̵̛̛̦ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̵̛̦ 
̛̭̭те̥ 

ˁе̦̭о̛̬ ̞ д̌т̸̛к̛ ̥̌̀ть 
̭пе̶̞̌ль̛̦̜ ̞̦те̴̬е̜̭ CAN 

(Controller Area Network) 

дл́ п̞д’єд̦̦̦̌́ до ̍локу 
о̬̍о̍к̛ д̵̛̦̌ 

 

ˁу̸̭̦̞̌ smart-̭е̦̭о̛̬ 
;̬о̚у̥̦̞ ̭е̦̭о̛̬Ϳ ̥̌̀ть 
̞̦т̴е̴̬е̛̜̭ 

GPIB, LAN, RS-232 дл́ 
̍е̚по̭е̬ед̦ьо̐о 
п̞д’єд̦̦̦̌́ до ̥е̬е̙̞ 
о̬̍о̍к̛ 



OBDII - On Board Diagnostics system 



˃̬̌д̶̛̞̜̦̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ 



ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̞ ̛̭̭те̛̥ 

О̭̦о̛̦̥̏ ̌̏̚д̦̦̥̌́ ̵̭̞̏ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̵̛̦ ̛̭̭те̥ є ̛̥̞̬̦̦̏̀̏̌́ т̌ / ̌̍о 
̐е̦е̶̬̞̌́ ̬е̌ль̵̛̦ ̴̸̵̛̛̞̦̚ ̛̭̦̐̌л̞̏. ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̞ п̛̬л̌д̛ допо̥̌̐̌̀ть 
от̛̬̥у̏̌т̛, ̦̌̌л̞̚у̏̌т̛ ̞ п̬ед̭т̌̏л́т̛ ̬е̚ульт̌т̛ ̛̥̞̬̦̏̀̏̌ь. 

ʻ̌п̬у̐̌ 

ˁт̬у̥ 

˃̛ ̭к 

е˃̥пе̬̌ту̬̌ 

Ф̸̛̞̦̞̚ ̏ел̸̛̛̛̦ 

Ко̥п’̀те̬ 

Ц̴̛̬о̛̜̏ ̴о̬̥̌т 



ˁ̛̭те̛̥ ̍̚о̬у д̵̛̦̌ 

ʤ̏то̦о̛̥̦̜ 
п̛̬л̌д 

Ко̥п’̀те̬ 

Ф
̞̚

̸̛
̦̞

 ̏
ел

̸̛
̛̦

̛ 

ʦ̍удо̛̦̜̏̌ 
п̛̬̭т̬̞̜ ̍̚о̬у 

д̵̛̦̌ 

GPIB 

RS-232 

ʿ̬̌̌лель̛̦̜ 
по̬т 



ʫт̌п̛ от̛̬̥̦̦̌́ д̵̛̦̌ 

ʦ̵̛̞д̦̞ д̦̞̌ 

̌п̬ок̶̛̭̥̞̌́  

̭т̌т̛̭т̸̛̛̦̜ ̦̌̌л̞̚ 

̸̭̌тот̦̞ 
̵̬̌̌кте̛̬̭т̛к̛ 

̥̌те̥̌т̸̛̦̌ 

о̬̍о̍к̌… 

 

ʪ̦̞̌, ̺о ̥о̙̦̌ 
̞̦те̬п̬ету̏̌т̛ 

ʿ̬ед̭т̌̏ле̦̦́ д̵̛̦̌: 

ʦ̞̚у̌л̶̞̞̌́̚ – ̴̬̞̐̌к̛ 

˃̌ ̍л̸̛̦̌ ̴о̬̥̌ 

Т̛по̏а по̭л̞до̦̞̭̏ть опе̬ац̞̜ п̞д ̸а̭ ̛̥̞̬̏̀̏аль̦о̐о 
ек̭пе̛̬̥е̦ту:  
• п̬опо̶̛̞́̚ ̴̸̛̞̦̚о̟ ̸̛ ̥̌те̥̌т̸̛̦о̟ ̥одел̞ ̴̌кту ̸̛ 

о̍’єкту, ̺о ̭по̭те̬̞̭̐̌̏́ 

• пе̬ет̏о̬е̦̦́ ̵̛̛̥̞̬̦̏́ ̸̦̌̚е̦ь ̏ елект̸̛̬̦̞ ̛̭̦̐̌л̛  
• пе̬ет̏о̬е̦̦́ ̛̭̦̐̌л̞̏ до пот̬̞̦̍о̐о ̭т̦̌д̬̌ту 

;л̞̦е̶̛̬̞̌̌́̚, по̛̭ле̦̦́, ̴̞льт̶̬̞̌́ ̞ т.д.Ϳ,  
• ̛̬̦̦̍̌́̚ д̵̛̦̌ ;̥ульт̛плек̭у̦̦̏̌́, пе̬ет̏о̬е̦̦́ ̏ 

̶̴̛̬о̏у ̴о̬̥уͿ,  
• о̬̍о̍к̌ ̛̭̦̐̌л̞̏ д̵̛̦̌ 

• ̞̏̚у̌л̶̞̞̌́̚ ̬е̚ульт̌т̞̏ ̌̍о пе̬ед̸̌̌ д̵̛̦̌ ̸е̬е̚ ̥е̬е̙у 



 



ʿ̛̬кл̌д ко̥п’̀те̬̦о̟ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦о̟ ̛̭̭те̛̥ 

ʻо̬̥̌л̶̞̞̌́̚ ̛̭̦̐̌лу. ʻ̌п̛̬кл̌д: 0 – 5 V чи  0 – 20 mA  

R, Z, T, L, P… →U чи I 



 



О̭̦о̦̞̏ ко̥по̦е̦т̛ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦о̟ ̛̭̭те̛̥ 



ʺульт̛плек̭о̬̦̌ ̍̌̐̌ток̦̌̌ль̦̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ 

signal conditioning 

ʦ пе̛̦̜̏ ̥о̥е̦т ̸̭̌у до ̍локу о̬̍о̍к̛ 
д̵̛̦̌ п̞д’єд̦уєть̭́ ̌̚д̛̦̜̌ 
̛̥̞̬̏̀̏̌ль̛̦̜ к̦̌̌л – ̞̏д̍у̏̌єть̭́ 
̭к̦̌у̦̦̏̌́ 



Ко̥п’̀те̛̬̚о̦̏̌̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ 

Ко̥п’̀те̬̦̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ - ̸̛̜̌̏̌̚̚ ̥̌̀ть ̦̌ у̞̏̌̚ ̭укуп̦̞̭ть 
̞̦̭т̬у̥е̦т̞̏, ̥етод̞̏ ̞ опе̶̬̞̜̌ ;п̬о̬̥̦̐̌о̐о ̌̍̚е̚пе̸е̦̦́ т̌  ̌п̬̌̌т̦о̐о 
̌̍̚е̚пе̸е̦̦́Ϳ п̸̛̬̦̌̚е̦о̐о дл́ ̚д̞̜̭̦е̦̦́ опе̶̬̞̜̌, ̦ео̵̞̍д̵̛̦ дл́ ̛̏ко̦̦̦̌́  
̛̥̞̬̦̏̀̏̌ь: ̦̌л̹̌ту̦̦̏̌́ ̍̚уд̙е̦ь ;ко̦т̬оль̵̛̦ опе̶̬̞̜̌Ϳ, ̞̬̍̚ д̵̛̦̌ ̛̥̞̬̦̏̀̏̌ь, 
о̬̍о̍к̛ д̵̛̦̌, пе̬ед̸̞̌ д̵̛̦̌. 



ˀо̚под̞ле̦̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ 



О̭̦о̦̞̏ ко̥по̦е̦т̛ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦о̟ ̛̭̭те̛̥ 



!!! 



ʿ̛̬̭т̬о̟ ко̦т̬ол̀ п̬о̶е̭о̥ ̌̏то̥̌т̶̛̞̟̌̚ 
ʿе̬̭о̦̌ль̛̦̜ ко̥п’̀те̬ ;п̬о̶е̭о̬Ϳ 
ʺ̞к̬око̦т̬оле̬ ̸̛ ̶̴̛̬о̛̜̏ ̛̭̦̐̌ль̛̦̜ п̬о̶е̭о̬ ;̭пе̶̞̌л̞̚о̛̦̜̏̌ 
̥̞к̬око̦т̬оле̬) 

ˁ̛̭те̛̥ ̬е̌ль̦о̐о ̸̭̌у – ̭пе̶̞̌ль̦е ̌п̬̌̌т̦е ̌̍̚е̚пе̸е̦̦́ ̞ опе̶̬̞̜̦̞̌ 
̛̭̭те̛̥ ;QNX, iRMX) 

 
ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̞ / ко̦т̬оль̦̞ ̛̭̭те̛̥ дл́ ко̦т̬ол̀ ̛̬̏о̸̵̛̛̦̍ те̵̦оло̸̵̛̞̦̐  

п̬о̶е̭̞̏  
Fieldbus systems 

ProfiBus system ;Є̬̏оп̌Ϳ 



ˁ̥̬̌т-̭е̦̭о̛̬ 

ʪ̏око̦т̌кт̞ т̬̦̭̥̞̌те̛̬ ;̵̛̞̏д по̭т̛̞̜̦̜ ̭т̬у̥Ϳ 
Ц̴̛̬о̛̜̏ т̬̦̭̥̞̌те̬ 

ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̞ ̛̭̭те̛̥ ̞̚ ̍̚е̬е̙е̦̦̥́ д̵̛̦̌ ;data 

loggers) 

˃̛̬ ̭т̬̌те̞̟̐ ̭е̦̭о̬̞̏ 



ˁ̥̬̌т-̭е̦̭о̬ – ̭е̦̭о̬ ̚ ̏̍удо̛̦̥̏̌ ̞̦те̴̬е̜̭о̥. 
 

ˀо̛̏̚ток ̥̞к̬оте̵̦̞к̛ ̞ ̥̞к̬оелект̬о̦̞к̛ до̏̚ол́є ̏̏е̭т̛ елект̬о̦̦̞  ̵̭е̛̥ до 

̭е̦̭о̬̞̏. ˃̌ к̞ ̭е̦̭о̛̬ ̸̭̌то ̛̦̌̏̌̀̚ть ̭е̦̭о̛̬ ̌̍о  ̞̦телекту̌ль̦̞ д̌т̸̛к̛. 

˃̌ к̞ ̭е̦̭о̛̬ ̥о̙уть ̥̞̭т̛т̛ ̵̭е̛̥ ̦о̬̥̌л̶̞̞̟̌̚ ̛̭̦̐̌лу,  л̞̦е̶̛̬̞̜̦̞̌̌̚ 
̛̭̭те̛̥, ̛̭̭те̛̥ ко̬ек̶̞̟ по̛̥лок, по̭л̞до̛̦̜̏ ̞̦те̴̬е̜̭ ̌̍о ̦̞̌̏ть 

̥е̬е̙е̛̜̏ ̞̦те̴̬е̜̭. ʪл́ ̌̍̚епе̸е̦̦́ ̶є̟ ̴у̦к̶̞о̦̌ль̦о̭т̞ ̸̭̌то ̥̞̭т́ть 

̥̞к̬око̦т̬оле̛̬. 

е˃̥пе̬̌ту̛̬̦̜ ̭̥̬̌т-̭е̦̭о̬:  

 T-> 8 ̞̍т̛̦̜ ̶̴̛̬о̛̜̏ ̛̭̦̐̌л 

;̍̚е̬е̙е̦̦́ д̵̛̦̌ у ̦̏ут̬̞̹̜̦̞̜ п̥̌’́т̞ 
̸̛ пе̬ед̸̌̌ по RS-232) 

3-о̭ьо̛̜̏ ̭̥̬̌т-̭е̦̭о̬ 

̥̦̞̌̐т̦о̐о пол́ – ̌̚ допо̥о̐о̀ 
̏̍удо̦̏̌о̐о ко̦т̬оле̬̌ 
̬е̌л̞̚ує ̴у̦к̶̞̟ ̶̴̛̬о̏о̐о 
ко̥п̭̌̌ 



˃̬̦̭̥̞̌те̛̬ 

Іде́ ! 
ˁе̦̭о̬  ̥̌є ̍ут̛ де̹е̛̥̏ ̞ п̬о̭т̛̥ => пот̬̞̦̍о 
̭п̬оекту̏̌т̛ у̦̞̏е̬̭̌ль̛̦̜ п̬о̛̥̞̙̦̜ о̬̍о̛̦̍к д̵̛̦̌ - 
т̬а̦̭̥̞те̬, ̺о пот̞̥ пе̬ед̌є д̦̞̌ д̌л̞ ;RS-232, USB, LAN, 
̭т̬у̥о̏̌ петл́Ϳ 

˄ ̛̏п̌дку ̭т̬у̥о̏о̟ петл̞ 
т̬̦̭̥̞̌те̬ ̛̦̌̏̌̚єть̭́ 
д̏од̬ото̛̥̏ т̬̦̭̥̞̌те̬о̥. 



˃̬̦̭̥̞̌те̬. ʿ̛̬кл̌д - ̥етео̭т̶̦̞̌́ 

1 – ̛̥̞̬̏ п̬̥̌̌ет̬̞̏ ̞̏т̬у 

2 – ̛̥̞̬̏ оп̌д̞̏ 

3 – ̛̥̞̬̏ т̛̭ку 

3 – ̛̥̞̬̏ т̛̭ку ̞ те̥пе̬̌ту̛̬ 

ʿе̬ед̸̌̌ д̵̛̦̌ по RS-232, RS-485, 

RS-422, SDI-12 



ʪ̌т̌-ло̐е̛̬ 

Іде́ ! 
ʪ̦̞̌ ̍̚е̬̞̐̌̀ть̭́ ̏ п̛̬̭т̬о̟ ;̥о̙л̛̏о о̬̍о̍л́̀ть̭́Ϳ ̞ 
пе̬̞од̸̛̦о ̸̛̚ту̀ть̭́ ̚о̦̞̹̦̞̥̏ п̛̬̭т̬оє̥ ̸̛ 
пе̬ед̌̀ть̭́ ̦̌ ко̥п’̀те̬. 

Ло̐е̛̬ ̬е̌ль̦о̐о ̸̭̌у 

Ло̐е̛̬, ̺о п̶̬̌̀̀ть ̭̥̌о̭т̞̜̦о 



ʪ̌т̌-ло̐е̛̬ 

ʪ̌т̌-ло̐е̬ ̚ ̥одуле̥ 

̬о̛̹̬̚е̦̦́ дл́ пе̬ед̸̞̌ 
д̵̛̦̌ по GSM 



 



ˀо̚под̞ле̦̌ ̥е̬е̙̌ д̌т̌-ло̐е̬̞̏ 

 



ʦ̞̬ту̌ль̦̞ ̞̦̭т̬у̥е̦т̛ 

ʦ̞̬ту̌ль̛̦̜ ̞̦̭т̬у̥е̦т (VI) – ̶е 

ко̥п’̀те̬, ̺о ̞̏дпо̞̏д̌є ̐̌лу̚е̛̥̏ 

̭т̦̌д̬̌т̥̌, о̭̦̺̌е̛̦̜ ̬̚у̸̛̦̥ дл́ 

ко̛̬̭ту̸̏̌̌ п̬о̛̬̥̦̥̐̌ 

̌̍̚е̚пе̸е̦̦̥́, еко̦о̸̥̞̦о 

е̴ект̛̛̦̥̏ ̌п̬̌̌т̛̦̥  ̌̍̚е̚пе̸е̦̦̥́, 
̦ео̵̞̍д̛̛̦̥ д̬̜̌̏е̛̬̥̌, ̺о до̏̚ол́є  

̶ьо̥у ко̥плек̭у е̴ект̛̦̏о ̛̏ко̦у̏̌т̛  

̴у̦к̶̞̟ т̬̌д̶̵̛̛̞̜̦ ̞̦̭т̬у̥е̦т̞̏. 

І̥̞то̦̞̏̌ ̴̸̛̞̦̞̚ п̛̬л̌д̛ ̛̦̌̏̌̀̚ть̭́ 

̞̬̏ту̌ль̛̛̦̥ ̞̦̭т̬у̥е̦т̛̥̌  

(Vis).  

 

ʦ̞̬ту̌ль̦е п̬о̬̥̦̐̌е ̌̍̚е̚пе̸е̦̦́ 

до̏̚ол́є ̌̍̚е̚пе̸̛т̛ ̦̐у̸к̞̭ть, 
̭ко̬от̛т̛ ̸̭̌ ̬о̬̚о̍к̛ ̞ д̛̜̦̌̚у 

п̬одук̶̞̟, до̭̦́̐ут̛ ̞̍ль̹ ̛̭̏око̟ 
́ко̭т̞, ̞ ̛̛̦̚̚т̛ ̭̏о̟ ̛̏т̬̌т̛ ̦̌ 

п̬оекту̦̦̏̌́.  



ʦ̞̬ту̌ль̛̦̜ п̛̬л̌д 

 

 

 

 

 

 

ʦ̞̬ту̌ль̛̦̜ п̛̬л̌д 

ˀе̌ль̦̌ ̸̭̌т̛̦̌ 

ʦ̞̬ту̌ль̦̌  
;п̬о̬̥̦̐̌̌Ϳ 

̸̭̌т̛̦̌ 

• пл̌т̌ ̍̚о̬у д̵̛̦̌ 

• ̞̦̭т̬у̥е̦т̛, ̺о 

ко̦т̬ол̀̀ть̭́  

̞̏дпо̞̏д̛̛̦̥ ̞̦те̴̬е̛̜̭̥̌ 

• О̬̍о̍к̌ д̵̛̦̌ 

• ʦ̞̚у̌л̶̞̞̌́̚ д̵̛̦̌ 

Ко̥п’̀те̬ 



˃̛п̛ ̞̬̏ту̌ль̵̛̦ п̛̬л̌д̞̏ 

ʦ̞̬ту̌ль̦̌  
;п̬о̬̥̦̐̌̌Ϳ 

̸̭̌т̛̦̌ 

ʤЦʿ / Цʤʿ 

ʦ̛̥̞̬̞̦̞̀̏̌ ̏ел̸̛̛̛̦ 

ʦ̞̬ту̌ль̦̌  
;п̬о̬̥̦̐̌̌Ϳ 

̸̭̌т̛̦̌ 

ʿ̛̬л̌д ʿ̛̬л̌д ʿ̛̬л̌д 

ʦ̛̥̞̬̞̦̞̀̏̌ ̏ел̸̛̛̛̦ 



З̬̌̚ок ̞̬̏ту̌ль̦о̐о п̛̬л̌ду 

 



ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̞ ̛̭̭те̛̥ 

ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ ̦̌ о̭̦о̞̏ 
т̬̌д̶̵̛̛̞̜̦ п̛̬л̌д̞̏ 

ʦ̛̥̞̬̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ ̦̌ о̭̦о̞̏ 
̞̬̏ту̌ль̵̛̦ п̛̬л̌д̞̏ 



ʫт̌п̛ ̬о̬̚о̍к̛ ̞̬̏ту̌ль̦о̐о п̛̬л̌ду 



ʪ̬̜̌̏е̛̬ 

ʪ̬̜̌̏е̬ п̛̬л̌ду ́̏л́є ̭о̍о̀ ̦̞̬̌̍ п̞дп̬о̬̥̐̌, ́к̞  уп̬̌̏л́̀ть 

п̬о̬̥̐̌о̛̦̥̏̌ п̛̬л̌до̥. Ко̙̦̌ п̞дп̬о̬̥̐̌̌  ̛̏ко̦ує пе̦̏у опе̶̬̞̌̀, 
̦̌п̛̬кл̌д, ко̴̦̞̐у̬у̦̦̏̌́  п̛̬л̌ду, ̸̛̚ту̦̦̏̌́ ̚ п̛̬л̌ду ̌̍о ̌̚п̛̭ ̏ 

п̛̬л̌д, ̌̚пу̭к п̛̬л̌ду.  

ʪ̬̜̌̏е̛̬ ̭п̬о̺у̀ть уп̬̌̏л̞̦̦́ п̛̬л̌до̥ ̞ ̭ко̬о̸у̀ть ̸̭̌  ̬о̬̚о̍к̛ 

п̬о̬̥̐̌ ̛̏п̬о̍у̦̏̌ь, ̦е ̸̛̛̥̏̌̐̌̀ п̛̬ ̶ьо̥у ̸̛̏̏е̦̦́  

п̬о̬̥̦̐̌о̐о п̬отоколу дл́ ко̙̦о̐о п̛̬л̌ду 

Ко̥п’̀те̬ ʿ̛̬л̌д ʪ̦̞̌ + Ко̥̦̌д̛ 



ʺодель д̬̜̌̏е̬̌ ̌̏то̦о̥̦о̐о п̛̬л̌ду  

;̦̌ п̛̬кл̌д̞ Labview) 

Application Programs - п̛̬кл̌д̦̞ п̬о̛̬̥̐̌;  
Getting Started VI - VI дл́ по̸̌тко̏о̐о ̌̚пу̭ку; 
Functional Body - ̴у̦к̶̞о̦̌ль̦е ́д̬о; 
Application VIs - VI дод̌тк̌;  
Initialize - ̶̞̦̞̞̌л̶̞̞̌́̚;  
Configure - ко̴̦̞̐у̬у̦̦̏̌́; 
Action & Status -  ̬о̍от̌ ̞ ̭т̦̌; 

Data - д̦̞̌; 
Utility - ут̛л̞т̛;  
Close - ̌̚к̛̬тт́;  
Component VIs - VI ко̥по̦е̦т̞̏; 
Support VIs - VI п̞дт̛̬̥к̛;  
VISA - Virtual Instrument Software Architecture - 

̵̬̞̌текту̬̌ п̬о̬̥̦̐̌о̐о  ̌̍̚е̚пе̸е̦̦́ ̞̬̏ту̌ль̵̛̦ 

̛̥̞̬̏̀̏̌ль̵̛̦ п̛̬л̌д̞̏ 



Оп̛̭ т̛по̵̛̏ ̴у̦к̶̞̜ д̬̜̌̏е̬у ˋϭ 

VI Application — ̛̭̏око̬̞̦̏е̞̏ п̛̬кл̌д̛ ко̥по̦у̦̦̏̌́ ̴у̦к̶̞̜ ̛̦̚ько̐о ̬̞̦̏́ 
дл́ ̛̏ко̦̦̦̌́ т̛по̵̛̏ опе̶̬̞̜̌ п̬о̬̥̐̌у̦̦̏̌́ п̛̬л̌д̞̏. 
VI Application ̥о̙уть ̥̞̭т̛т̛ VI дл́ уп̬̌̏л̞̦̦́ ко̴̦̞̐у̶̛̬̞̥̌́, ̺о ̦̜̞̌̍ль̹ 
̸̭̌то ̛̏ко̛̬̭то̏у̀ть̭́ п̛̬л̌д̛̥̌ ̸̛ ̌̚д̌̀ть пе̦̞̏ ̬е̛̛̙̥ ̞  ̭лу̙̌ть 
п̛̬кл̌д̛̥̌ ̛̏ко̦̦̦̌́ т̌к̵̛ ̭т̦̌д̬̌т̵̛̦ опе̶̬̞̜̌ ́к ко̴̦̞̐у̶̬̞̌́ ̞ ̌̚пу̭к 
п̛̬л̌д̞̏, ̛̏ко̦̦̦̌́ ̛̥̞̬̦̏̀̏̌ь. 
VI Initialize – ̛̏кл̛к̌єть̭́ пе̛̬̹̥, ̭̏т̦̌о̏л̀є ̏̚'́̚ок ̚ п̛̬л̌до̥,  к̬̞̥ то̐о, 
̞̦̏ ̥о̙е ̛̏ко̦у̏̌т̛ де́к̞ ̦ео̵̞̍д̦̞ д̞̟ ̚ у̭т̦̌о̏к̛ п̛̬л̌ду ̏ по̸̌тко̛̜̏ ̭т̦̌ 
п̛̬ ̏кл̸̀е̦̦̞ ̛̙̏ле̦̦́ п̛̬л̌ду ̌̍о ̏  ̛̞̦̹̜ ̭пе̶̞̌ль̛̦̜ ̭т̦̌. ˄ ̌̐̌̚ль̦о̥у 
̛̏п̌дку VI Initialize ̦ео̵̞̍д̦о  ̛̏кл̛к̌т̛ т̞льк̛ од̛̦ ̬̌̚ ̦̌ по̸̌тку ̬о̍от̛ 
п̬о̛̬̥̐̌. 
VI Configuration  – ̦̞̬̌̍ п̞дп̬о̬̥̐̌  ко̴̦̞̐у̬у̦̦̏̌́ п̛̬л̌д̞̏ дл́ ̛̏ко̦̦̦̌́ 
̦ео̵̞̍д̦о̟ опе̶̬̞̟̌. З̌ле̙̦о ̞̏д т̛пу п̛̬л̌ду ̥о̙е ̞̭̦у̏̌т̛ к̞льк̌ VI  

Configuration. ʿ̞̭л́ ̛̏кл̛ку ̶̵̛ VI п̛̬л̌д ̐ото̛̜̏ до ̛̥̞̬̞̏̏ ̌̍о ̴о̬̥у̦̦̏̌̀ 
̭т̛̥ул̸̵̛̀̀ ̏пл̛̞̏̏ ̦̌ ̛̭̭те̥у. 
VI Action  – ̌̚пу̭к̌̀ть ̌̍о ̌̏̚е̬̹у̀ть т̌к̞ опе̶̬̞̟̌, ́к уп̬̌̏л̞̦̦́  ̌̚пу̭ко̥ ̞ 
̐е̦е̶̬̞̌́ ̭т̛̥ул̸̀̀о̐о ̏пл̛̏у. VI Action  – ̞̏д̬̞̦́̀̚ть̭́ ̞̏д VI Configuration 

т̛̥, ̺о ̏о̛̦ ̦е ̥̞̦̀̀̚ть ̦̌л̹̌ту̦̦̏̌́ п̛̬л̌ду, ̌ д̌̀ть ко̥̦̌ду ̦̌ 
̛̏ко̦̦̦̌́ д̞̟, пе̬ед̸̍̌е̦о̟ пото̸̦о̀ ко̴̦̞̐у̶̬̞̌є̀. 
VI Status  – ̸̛т̌̀ть пото̸̛̦̜ ̭т̦̌ п̛̬л̌ду  ̌̍о ̛̏ко̦у̦̞̜̏̌ опе̶̬̞̟̌. 



Оп̛̭ т̛по̵̛̏ ̴у̦к̶̞̜ д̬̜̌̏е̬у ˋϮ 

VI Data пе̬ед̌̀ть д̦̞̌ ̏ п̛̬л̌д ̌̍о ̚ п̛̬л̌ду:  

• ̸̛̚ту̦̦̏̌́ ̛̥̞̬̦̏́о̟ ̏ел̸̛̛̛̦ ̚ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦о̐о п̛̬л̌ду 

• ̛̥̭̌̏у ̸̦̌̚е̦ь ̛̭̦̐̌лу ̚ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦о̐о п̛̬л̌ду  
• ̦̌̏̌̚т̙̌е̦̦́ ̛̭̦̐̌л̞̏ ̌̍о ̶̴̛̬о̵̛̏ по̭л̞до̦̏о̭те̜ ̏ п̛̬л̌д 

VI Utility ̛̏ко̦у̀ть ̬̞̦̚о̥̦̞̌т̦̞ допо̥̞̙̦̞ опе̶̬̞̟̌: 
• cк̛д̦̦̌́ 

• ̭̥̌око̦т̬оль  
• ̥од̴̛̞к̶̞̌́ 

• ̸е̬̐̌ по̛̥лок ̞ по̞̏до̥ле̦̦́ п̬о по̛̥лку. 
• ко̛̬̭ту̏̌ль̶̛̦ьк̞ VI: 

 к̌л̞̬̍у̦̦̏̌́ 

 ̍̚е̬е̙е̦̦́ 

 ̞̏д̦о̏ле̦̦́ ̦̌л̹̌ту̦̏̌ь. 
 

VI Close ̬о̛̬̏̌̚є п̬о̬̥̦̐̌е ̚'єд̦̦̦̌́ ̚ п̛̬л̌до̥ ̞ ̞̏̚ль̦́є ̛̭̭те̥̦̞ ̬е̭у̛̬̭.  
З̸̛̜̦̏̌о Close VI ̛̏кл̛к̌єть̭́ т̞льк̛ од̛̦ ̬̌̚ ̏ к̶̞̦̞ п̬о̛̬̥̐̌ ̌̍о п̛̬ 
̌̏̚е̬̹е̦̦̞ ̏̚'́̚ку ̚ п̛̬л̌до̥ . 



˃̛п̛ п̛̬л̌д̞̏ 

ʤ̏то̥̌т̛̚о̦̏̌̌ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̦̌ ̛̭̭те̥̌ ̦̌ ̞̍̌̚ пе̬̭о̦̌ль̦о̐о ко̥п’̀те̬̌ 

̥о̙е ̛̏ко̛̬̭то̏у̏̌т̛ ̦̜̬̞̦̌̚о̥̦̞̌т̦̞̹̞  т̛п̛ ̛̥̞̬̏̀̏̌ль̵̛̦ п̛̬л̌д̞̏: 

̥одуль̵̛̦, п̛̬л̌д̞̏ ̚ по̭л̞до̛̦̥̏ ̞ п̬̌̌лель̛̦̥ ̞̦те̴̬е̜̭о̥, п̛̬л̌д̞̏ ̚ 
̞̦те̴̬е̛̜̭̥̌ GPIB ̞ PXI, Ethernet, CAMAC, CAN, FieldBus ̞ ̞̦̹̞. 
ʻео̵̞̍д̦̌ ̴̞̦о̶̬̥̞̌́: 

• ˃̛ п ̬о̚'є̥у (ко̦̦екто̬̌Ϳ ̞ п̸̛̬̦̌̚е̦̦́ ̛̭̦̏о̏к̞̏  
• ˃̛ п к̌̍ел̀ ;̦уль-̥оде̛̥̦̜, ̛̏ко̛̬̭то̏у̦̏̌е ̸̛̭ло ко̦т̌кт̞̏, т̛п ко̦т̌кт̞̏ 

- ̛̏лк̌ / ̬о̚етк̌Ϳ  
• ʦ̞дпо̞̏д̦̞ елект̸̛̬̦̞ ̏л̭̌т̛̏о̭т̞ ;̬̞̦̞̏ ̛̭̦̐̌лу, ̌̚̚е̥ле̦̦́, о̥̍е̙е̦̦́ ̦̌ 

до̛̙̦̏у к̌̍ел̀Ϳ  
• ʦ̛ко̛̬̭то̏у̦̞̏̌ п̬отокол̛ ̏̚'́̚ку ;ASCII ко̥̦̌д̛, д̞̜̏ко̞̏ ко̥̦̌д̛, 

̴о̬̥̌т д̵̛̦̌Ϳ  
• ʪо̭туп̦̞ ̏е̬̭̞̟ п̬о̵̛̬̥̦̐̌ д̬̜̌̏е̬̞̏ 



І̦те̴̬е̛̜̭, ̛̛̹̦ 

Т̛по̞̏ опе̬ац̞̟ ̥̞ж п̛̬лада̛̥: 

• ʻ̌д̛̭л̦̦̌́ д̵̛̦̌ 

• От̛̬̥̦̦̌́ д̵̛̦̌ 

• ʻ̌д̸̛л̦̦̌́ ко̥̦̌д, ̞̭̦т̬ук̶̞̜ 

• ˁ̵̛̦̬о̶̦̞̞̌́̚ 

 

І̦те̬фе̜̭ -  ̭т̦̌д̬̌т̛̚о̦̏̌е о̍л̌д̦̦̦̌́ т̌ п̬о̛̬̥̐̌, п̸̛̬̦̌̚е̦̞ дл́ ̏̚'́̚ку ̥̞̙ д̏о̥̌ ;̌̍о 
̞̍ль̹еͿ ̦е̌̚ле̛̛̙̦̥ ко̥п'̀те̛̛̬̦̥ п̛̬̭т̬о̛̥́. 
І̦те̴̬е̜̭ ̭кл̌д̌єть̭́ ̚ ̌п̬̌̌т̵̛̦ ̭̌̚о̞̍̏ ;к̌̍ел̞ , ̛̏лк̛ , ̬о̚етк̛Ϳ 
т̌ п̬о̬̥̦̐̌о̐о  ̌̍̚е̚пе̸е̦̦́ ;̥о̛̏ ̞ код̛ Ϳ, ̺о ̞̦кол̛ ̛̦̌̏̌̀̚ть п̬отоколо̥. 
 

П̬отокол - ̌̐̌̚ль̛̦̜ ̦̞̬̌̍ п̛̬̌̏л , ̺о ̬е̐ул̀̀ть о̥̞̦̍ д̛̛̦̥̌ ̥̞̙ пе̬ед̸̌̏̌е̥ ̞ 
п̸̛̬̜̥̌е̥ ̏ ̥е̬е̙̞ ̏̚'́̚ку. 

 

ʫле̥е̦т̛ ̛̭̭те̛̥ ̚'єд̦̦̞̌ ̌̚ допо̥о̐о̀ к̌̍ел̞̏.  
 

І̦те̬фе̜̭̦а ̛̹̦а - п̞д̛̭̭те̥̌ п̞дкл̸̀е̦̦́ , ́к̌ пе̬ед̌є д̦̞̌ ̥̞̙ ко̥п'̀те̛̛̬̦̥ 
ко̥по̦е̦т̛̥̌. ˌ̛̦̌ ̭кл̌д̌єть̭́ ̚ дот̞̏.  Це ̥о̙е ̍ут̛ ̦̞̌̏ть од̛̦ п̬о̞̏д. 
 

ʪ̦̞̌ , п̬ед̭т̌̏ле̦̞ ̏ ̶̴̛̬о̏о̥у ̛̏̐л́д̞ ̥о̙уть пе̬ед̌̏̌т̛̭ь по̭л̞до̦̏о ̌̍о п̬̌̌лель̦о. 



Кл̴̛̭̞̌к̶̞̌́ ̞̦те̴̬е̜̭̞̏ ˋ.ϭ 

ʿо̭л̞до̦̞̏ ̞̦те̴̬е̛̜̭: 

 RS-232C 

 RS-485 

 USB 

 FireWire 

ʿ̬̌̌лель̦̞ ̴̞̦те̴̬е̛̜̭ 

 LPT (Line Print Terminal) IEEE 1284 

 GPIB interface (IEEE-488/IEC-625) 

ʥе̚д̬ото̛̜̏ ̞̦те̴̬е̜̭ 

 IrDA (Infrared Data Association), 

 Bluetooth 

 WUSB (Wireless Universal Serial Bus) 

 



Кл̴̛̭̞̌к̶̞̌́ ̞̦те̴̬е̜̭̞̏ ˋ.Ϯ 

ʺо̞̍ль̦̞ теле̴о̦̦̞ ̛̭̭те̛̥ 

 GSM and UMTS 

ˀ̌д̞о̛̭̭те̛̥  

 ISM bands (Industrial, Scientific and Medical) 

Ко̥п’̀те̬̦̞ ̛̭̭те̛̥ ̚ ̛̏ко̛̬̭т̦̦̥̌́ LAN ̞ І̦те̬̦ет 

ˁпе̶̞̌л̞̚о̦̞̏̌ ̞̦те̴̬е̛̜̭:  

 CAN 

 I2C 

 MicroLAN 

 SDI-12 

ʤ̦̌ло̐о̞̏ ̞ ̛̞̬̐̍д̦̞ ̞̦те̴̬е̛̜̭ 

 ʿо̭т̛̞̜̦̜ ̭т̬у̥ 4 – 20 mA 

 ʧ̛̞̬̍д̛̦̜ HART (Highway Addressable Remote Transducer) 

 



Кл̴̛̭̞̌к̶̞̌́ ̞̦те̴̬е̜̭̞̏ ˋ.ϯ 

ʿ̬о̛̥̭ло̞̏ ̞̦те̴̬е̛̜̭ 

 Fieldbus 

 Profibus, 

 SCADA 

ʺодуль̦̞ ̛̭̭те̛̥  
 CAMAC system (Computer Aided Measurement and Control) 

VXI (VME Extension for Instrumentation)  (VMEbus - VersaModule  Eurocard 

bus) 

 PXI (PCI Extension for Instrumentation). 

ˁт̦̌д̬̌т̦̞ ко̥̦̌д̛ дл́ ̛̥̞̬̦̏̀̏̌ь - Standard Commands for Measuring Devices 

- SCPI 


