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Медична радіофізика

Лекція 4.
Рентгенівська томографія (КТ).
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Основа отримання зображень.
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Розподіл величини.
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( ) ( )yxyx ,,I µ=
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Ідея методу.
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0y

Ідея методу.
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Ідея методу.
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Ідея методу.

k

( ),x yµ0I

xI

x

y

k

α

0



МР_13_04 10

( ) ( ) ( )( )0 ,, , l kI k I k f αα α µ=

Ідея методу.
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Ідея методу.
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cos sinx y kα α+ =

Ідея методу.
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cos sinx y kα α+ =

Ідея методу.
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cos sinx y kα α+ =

Ідея методу.
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cos sinx y kα α+ =

Ідея методу.
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cos sinx y kα α+ =

Ідея методу.
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Ідея методу.
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Алгоритми реконструкції.

аналітичні ітераційні
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Алгоритм Фур’є реконструкції.

Сканування ⇒ набір проекцій

Обчислення набору логарифмічних
проекцій

Обчислення спектрів логарифмічних
проекцій

Накопичення у просторі Фур’є

Зворотне Фур’є перетворення
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Алгоритм Фур’є реконструкції.
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Алгоритм Фур’є реконструкції.
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Алгоритм Фур’є реконструкції.
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Алгоритм Фур’є реконструкції.
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Алгоритм Фур’є реконструкції.
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F[|ρ|].
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F[|ρ|].
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F[|ρ|].
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F[|ρ|].
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Алгоритм згортки і зворотного
проеціювання.

Сканування ⇒ набір проекцій

Обчислення набору логарифмічних
проекцій

Обчислення фільтрованих
логарифмічних проекцій

Зворотне проеціювання


